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Propuesta de una

MAQUINA PARA
HACER PAREDES

n el presente documento se pone de manifiesto ecdmo los conceptos matematicos, principios,
leyes fisicas, y principalmente la creatividad se pueden plasmar en el disefio de un mecanismo
que facilite la construccion de paredes, al menos en su primera etapa, es decir tomando en cuenta
las caracteristicas mecanicas y que a futuro, cuando siga avanzando en los estudios para la
formacion de un ingeniero, enriquecer la propuesta con los otros detalles complementarios. La finalidad es
aportar a la sociedad y al desarrollo de nuestro pais con creaciones propias, claro esta que el camino para
llegar a tal objetivo es largo, por eso, se debe comenzar ya!. Con lo mencionado en lineas superiores se
presenta el siguiente articulo fruto de la investigacion y del compromiso del autor con la sociedad, pues la
investigacion debe ir enfocada a solucionar problemas practicos que aquejan al ciudadano comtin.

Metodologia

Basado en conceptos, principios,
conclusiones basicas, y principalmente
en la creatividad a fin de lograr el
desarrollo y el aporte a la sociedad de
creaciones propias.

a. Ventajas del software

aplicado al disefio

Antiguamente, el proceso de
creacion de un dispositivo mecanico
tomaba varios anos, desde su concep-
cién, elaboracion de planos, construc-
cién, montaje, funcionamiento,
pruebas de control, etc.; lo que deman-
da el uso de gran cantidad de recursos,
tanto humanos como materiales.

Por fortuna, en la actualidad se
dispone de un niimero considerable de
software que tiene la capacidad de
simular el proceso, estableciendo
determinados parametros iniciales y
tomando en cuenta las leyes fisicas
que gobiernan el comportamiento de

los objetos, se puede representar (con
un grado de aproximacioén muy cercano
a la realidad) el funcionamiento de un
dispositivo mecanico. Lo gue resulta
ser de gran ayuda en el area del
disefio, pues:

+ Dibujar de una manera agil y
realizar cambios (sin costo econémico)
al prototipo.

» Es versatil, en el sentido que se
puede intercambiar informacion por
medio de los archivos, lo que permite
visualizar los disefos, sobre todo en el
campo tridimensional.

* Permite de una manera rapida
hacer cambios en el acabado y la
presentacion del mecanismo.

+ Permite hacer un sinndmero de
pruebas, sin necesidad de invertir
recursos econémicos para la construc-
cién del prototipo

* Ahorra tiempo en el proceso, al
no tener gue montar o desmontar

piezas para realizar las respectivas
pruebas al dispositivo.

Por lo tanto, bajo la premisa de que
en esta propuesta no se cuenta con
recursos econdmicos, el disefio del
dispositivo se lo realiza con programas
como el AutoCad (Diseno asistido por
computadora). Pero ademas existen
otros programas que pueden ser (tiles,
como por ejemplo, para la simulacion
es recomendable trabajar con progra-
mas como Inventor, Solid Works,
Blender. Si se desea realizar analisis y
pruebas del sistema neumatico o
eléctrico, los programas adecuados
para tal efecto son el Fuidsim y Logo
Soft Confort.

b. Funcionamiento

Este aparato tendra la capacidad
de alimentarse por si solo de los
bloques que el hombre coloque en un
alimentador. La maquina los ira

! www.uneml.edu.ec/investigacion

V 4




CILINDROS
L

e

-
BRAZO

# Figura 1: Esquema representativo de la maquina.

colocando de forma consecutiva. Se ird
desplazando en rieles de una forma
alternativa, o sea recorrera cierta
distancia desde el punto inicial de
trabajo, se detendra, se alimentara de
un blogue, lo ubicara en el sitio adecua-
do; cumpliendo de esta manera un
ciclo. En el lapso que la maquina se va
desplazando por las rieles es donde un
tubo va depositando el cemento para
que se asiente el siguiente bloque. La
maquina tendra un deposito donde se
encuentre la mezcla de cemento.

¢ Analisis por partes

Analicemos el brazo que va a
ubicar el bloque, supongamos que el
primer blogue ya fue ubicado entonces
tendriamos que ya comenzar el
segundo ciclo. La altura del bloque es
de 17cm y el espesor de la mezcla
donde se asienta es de 2 cm por lo
tanto el eje del brazo de la maquina
estara a 19 cm con respecto al suelo. El
brazo tiene una longitud de 80 cm.
(Figura 1.)

El segundo ciclo se inicia cuando
las mordazas se abren para abandonar
al bloque, cada mordaza se desplaza 6
cm, ahora scomo logramos desplazar
estas mordazas?

Cada mordaza estd sujeta a un
émbolo que se encuentran dentro de
los cilindros representados en la
gréfica de primer ciclo. También
tenemos en la gréfica un cilindro de
mayor dimensién el cual dependiendo
de su didmetro interior tendrd que
desplazar su embolo a una distancia (x)
a fin de lograr que los dos cilindros
pequenios se desplacen 6cm cada uno
para soltar al bloque y tener el espacio
necesario para cuando al brazo le
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toque desplazarse hacia arriba.

d. Calculo del angulo de barrido

Aqui tenemos entonces los datos
de cada cilindro:

Los cilindros pequenos tienen un
diametro interior de 2 cm y una
longitud de 7 cm.

El cilindro mas grande tiene un
didmetro interior de 4 cm y una
longitud de 20 cm.

En este caso donde tenemos como
referencia didmetros y como incognita

un (x) desplazamiento, lo factible sera
usar la férmula de volumen.

V] =V2

dado que estamos hablando del
volumen de un cilindro:

V=nR?h

donde h es la altura del cilindro,
entonces igualamos:

T R22 hz

Como deseamos obtener el despla-
zamiento del cilindro matriz entonces
despejamos h2 y tenemos:
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6cm

Pero como son 2 cilindros
pequenios a los que tiene que despla-
zar entonces se multiplica por 2 y
tenemos que h2 = 3 cm.

Esto quiere decir que el émbolo del
cilindro matriz se tendra que desplazar
3 cm para hacer que los 2 cilindros
pequenios se desplacen cada uno.

Ahora nos toca analizar el brazo,
como el blogue tiene una altura de 17
cm, necesito que el brazo suba de tal
modo que el lado opuesto al &ngulo B
me de 20 cm, para que al momento de
girar el brazo para que se alimente del
bloque no choque con el bloque que ya
ubico en el primer ciclo.

B Figura 2. Diagrama para determinar el
valor del angulo B

Tenemos entonces que encontrar
el valor del angulo para que su lado
opuesto alcance los 20 cm de altura
que necesitamos.

T cateto opuesto
hipotenusa
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inyector de cemento
horizontal depositando

bloque ya ubicado por el
brazo sobre la mezcla

&y

la maquina se desplaza y en
este trayecto se deposita
cemento

e

Cabe destacar que el valor de 80
representa la longitud del brazo.

Para hacer que el brazo se abra
con un angulo de 14.5° solo necesita-
mos ubicar un peguefo sistema
hidraulico al cual se lo regula de tal
modo que solo de |la abertura necesa-
ria.

Una vez que el brazo alcanza su
punto maximo de elevacion, se despla-
za 90° a la derecha para alimentarse

g A
b
Brazo desplazéndose
para tomar el blogue

Banda shmentadora de
bloguss

mezcla (1) inyector de cemento
vertical
(‘:;‘f\l’\_«?[ tor de
cemento horizontal

inyector de cemento vertical
depositando mezcla

el blogue ya fue ubicado par el brazo
y el inyector wertical se ubica para
depositar la mezcla en la hendija

de otro blogue, se cierran las morda-
zas, el brazo gira 90° a la izquierda
mientras el carro avanza 32.5 cm
(espacio del blogue y la hendija
vertical por donde se introduce la
mezcla) para luego detenerse y
permitir que el brazo baje con el
blogue de modo que lo asiente contra
la mezcla de cemento y aqui es donde
termina el ciclo, para luego seguir con
el proceso ya visto.
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